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EMENTA 

 
Mecanismos Articulados. Velocidades e Acelerações nos Mecanismos. Cames. Engrenagens Cilíndricas, Helicoidais, 

Cônicas e Parafusos sem-fim. Trens de Engrenagens. Mecanismos Especiais. Mecanismos de Cômputo. Introdução à 

Síntese. 
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OBJETIVOS GERAIS 

 

 Iniciação e capacitação dos alunos em conhecimentos nas principais áreas relacionadas a Mecanismos e Dinâmica 

das Máquinas.  

 
 

 

METODOLOGIA 

 
Aulas expositivas com utilização de recursos audio-visuais e apresentação de modelos de mecanismos. 
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PROGRAMA 

 

1 . Introdução ao Estudo dos Mecanismos 

1.1 - Mecanismos e máquinas 

1.2 - Tipos de movimentos 

1.3 - Conexões e cadeias cinemáticas 

1.4 – Transmissão de movimento 

 

2 . Mecanismos Articulados 

2.1 - Sistema de quatro barras 

2.2 - Sistema manivela-cursor 

2.3 - Mecanismos de retorno rápido 

2.4 - Alavanca articulada 

2.5 - Pantógrafo 

2.6 - Juntas de Hooke, Oldhan e Universal 

2.7 - Mecanismos de movimento intermitente 

2.8 - Análise de velocidade dos mecanismos articulados 

 

3. Cames 

3.1 - Projetos gráfico e analítico de excêntricos 

3.2 - Excêntricos de disco com haste radial 

3.3 - Excêntricos de disco com haste oscilante 

3.4 - Excêntricos de haste de retorno comandado 

3.5 - Excêntricos cilíndricos 

 

4. Engrenagens Cilíndricas de Dentes Retos 

4.1 - Envolvente 

4.2 - Características da envolvente 

4.3 - Interferência 

4.4 - Engrenagens intercambiáveis 

4.5 - Número mínimo de dentes 

4.6 - Folga no vão 

4.7 - Engrenagens internas 

4.8 - Engrenagens ciclóides 

4.9 - Engrenagens cilíndricas com dentes rebaixados 

 

5. Engrenagens Cônicas e Helicoidais - Parafusos sem-fim 

5.1 - Tipos de engrenagens cônicas 

5.2 - Tipos de engrenagens helicoidais 

5.3 - Parafusos sem-fim 

 

6. Trens de Engrenagens 

6.1 - Trens de engrenagens 

6.2 - Trens planetários 

6.3 - Aplicações e montagens 

 

7. Mecanismos de Cômputo 

7.1 - Introdução 

7.2 - Mecanismos de computadores analógicos e digitais 

7.3 - Inversões dos movimentos 

7.4 - Excêntricos e engrenagens de cômputo 

7.5 - Sistemas articulados geradores de funções 

7.6 - Diagramas de blocos 

 

 

  

 


