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Mecanismos Articulados. Velocidades e Aceleracfes nos Mecanismos. Cames. Engrenagens Cilindricas, Helicoidais,
Conicas e Parafusos sem-fim. Trens de Engrenagens. Mecanismos Especiais. Mecanismos de Cdmputo. Introducdo a
Sintese.
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OBJETIVOS GERAIS

Iniciacdo e capacitacdo dos alunos em conhecimentos nas principais areas relacionadas a Mecanismos e Dinamica
das Maquinas.

METODOLOGIA

Aulas expositivas com utilizacdo de recursos audio-visuais e apresentacdo de modelos de mecanismos.




CRITERIO DE AVALIACAO

Provas escritas, listas de exercicios, resumos.
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PROGRAMA

1. Introdugéo ao Estudo dos Mecanismos
1.1 - Mecanismos e maquinas
1.2 - Tipos de movimentos
1.3 - Conexdes e cadeias cinematicas
1.4 — Transmissdo de movimento

2 . Mecanismos Articulados
2.1 - Sistema de quatro barras
2.2 - Sistema manivela-cursor
2.3 - Mecanismos de retorno rapido
2.4 - Alavanca articulada
2.5 - Pantografo
2.6 - Juntas de Hooke, Oldhan e Universal
2.7 - Mecanismos de movimento intermitente
2.8 - Analise de velocidade dos mecanismos articulados

3. Cames
3.1 - Projetos gréfico e analitico de excéntricos
3.2 - Excéntricos de disco com haste radial
3.3 - Excéntricos de disco com haste oscilante
3.4 - Excéntricos de haste de retorno comandado
3.5 - Excéntricos cilindricos

4. Engrenagens Cilindricas de Dentes Retos
4.1 - Envolvente
4.2 - Caracteristicas da envolvente
4.3 - Interferéncia
4.4 - Engrenagens intercambidveis
4.5 - Nimero minimo de dentes
4.6 - Folga no vao
4.7 - Engrenagens internas
4.8 - Engrenagens cicldides
4.9 - Engrenagens cilindricas com dentes rebaixados

5. Engrenagens Cdnicas e Helicoidais - Parafusos sem-fim
5.1 - Tipos de engrenagens cdnicas
5.2 - Tipos de engrenagens helicoidais
5.3 - Parafusos sem-fim

6. Trens de Engrenagens
6.1 - Trens de engrenagens
6.2 - Trens planetérios
6.3 - Aplicacfes e montagens

7. Mecanismos de Computo
7.1 - Introducgéo
7.2 - Mecanismos de computadores analdgicos e digitais
7.3 - InversBes dos movimentos
7.4 - Excéntricos e engrenagens de codmputo
7.5 - Sistemas articulados geradores de funcGes
7.6 - Diagramas de blocos




